Rezumat

Proiectul de fa&a numit "Sistem haptic cu rege de fota pentru aplicai de teleoperare”
Tsi propune 8 purid bazele unei aplick de teleoperare, care permite unui operator unsan,
comande la distaf un processi i permite de asemenea operatorulupsmeasa raspuns de la
acel proces. In cazul aplidgi construite, procesul controlat repreimidionarea la distah a
unui motor de curent continuu, ce la randiu acioneaz o sina mobila pe care se aflo uneakt
cum ar fi o dalt, o frez sau o mgina de diurit.

Proiectul este compus din domari ansamble, ce sunt descrise Tramunt in capitolele
ce urmeax

* Aplicatia client
* Aplicatia server

In cadrul proiectului s-auiatat soldii pentru un nurir de probleme ce duc la relizarea
sistemului haptic cu reg@ie de fota pentru aplicai de teleoperare. Una din probleme o
constituia transmiterea datelor prin intermeditéinetului intre apligéa clientsi cea server.
Aceast probleni s-a rezolvat sciind ddwaplicaii software ce lucreazpe PC-urile cliengi
server, aplicai ce folosesc socketuri pentru comunicarea intee@ alt problena a
reprezentat-o oferirea experienhaptice. Pentru rezolvare s-a folosit un motcdrent
continuu ce mjica maneta operatorului cu o fardependeritde reaga primita de la server.
Pentru rezolvarea problemei citirii fetor de apsare sau de opai mecanié s-au folosit
traductoare de faox ale éror semnale au fost trecute printr-untlde amplificare. Pentru
achiztia datelor de la traductoare, s-a folosit un procesPIC30F3013. Pentru problemele
aparute in cadrul proiectului s-au folosit metode éeatvare hardware(motor, traductoare,
circuit comand motor )si software(socketuri, protocol de comurticasantionare, generare
semnale comaricktc.).



