Observatii:

Pe prima pagina:

utilizarea inconsistenta a diacriticelor,

titlul generic de ,,profesor” — nu exista in mediul academic; (exista ,,cadru
didactic”, dar un simplu ,,Indrumator” ar fi fost de ajuns);

lipseste gradul didactic al indrumatorului;

,,student”, nu ,,studenta”.

existd o cerinta, scrisa clar, la inceputul proiectului;

paginile sunt numerotate;

s-a incercat explicarea pasilor de rezolvare, folosind (numai) limba romana;
cuvintele in limba engleza sunt scrise diferit (italic);

- explicatii pentru cum au fost alesi parametrii de simulare.

Minus:

explicatie eronatd: ,,pentru minimizarea tabelului se cauta starile care
genereaza aceleasi stari viitoare si iesiri” — explicatia este pentru alt tip de
automate finite!

schema folosita pentru simularea circuitului

Simularea in Orcad / ,,Rezultatele de simulare”

schema folosita pentru proiectarea cablajului imprimat

,Pe Bottom”, ,,Pe stratul Top” ?!!! ce? unde?

imaginile corespunzatoare desenului de cablaj sunt irational de mari si
colorate (negru/rosu — risipd de cerneala si hartie)

In concluzie:
- se poate si mai bine..
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1.Prezentarea temei proiectului

Cennta:

Sa se implementere automatul finit sincron din figura folosind bistabile de tip
JK si multiplexoare.

Diagrama starlor

lesirile starilor:

A: YI=0 Y2=0
B: Yi=1 Y2=0
C: YI=0 Y2=]
D: YI=1 Y2=]
E: YI=1 Y2=]
F: YI=0 Y2=0

2.0btinerea schemei logice

Pentru realizarea implementarii  automatului finit este nevoie de completarea
tabelului tranzititlor si parcurgerea diagramei stanilor.

Tabelul tranzitillor se construieste trecind de la fiecare stare prezentd la starea
viitoare care fi corespunde.Se examineaza stirile fiecirui bistabil si se trec in
tabel. Apoi se face minimizarea stéirilor si in final se implementeazi schema logica
a automatului.

Codificarea stdrilor:

A=000;B=001;C=010:D=011:E=100:F=101.

Coloanele functitlor 1, K1, J2, K2 , J3, K3 sunt completate cu ajutorul tabelului de
tranzifu al bistabilului JK:

Q Q+| JK
0 0 0 x
0 1 I x
1 0 % 1
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Coloanele iesirilor Y1, Y2 se obtin in functie de stirile viitoare Q1+,Q2+,Q3+
Reducerea numarului de stari

Minimizarea tabelului de la 32 de linii la 16 se realizeaza astfel se cauta starile care
penereaza aceleasi stari viitoare si iesiri.Acest lucru se face intre starea Q3 si
intrarile fiecarui multiplexor.respectiv iesirile automatului finit rezultind tabelul
reduceri starilor.

Tabelul reducerii starilor

kil [K2{33 (K3 (Yl |¥2
PO [0 [x |Q3|x [0 [Q3 |0 |Q3
Pl J0 |x [x |1 |Q3 |Q3 [Q3 |0
P2 |x 310 [x [93 |62 |1 Q3
P3 |x |x X (% |= X X X
P4 [0 |x Q3@ |0 [Q3 |0 |Q3
PS [0 |x |[x [Q3[Q3 |Q3 |Q3 [Q3
P6 |x |Q3[0 [x [Q3 [Q3 |1 |Q3
Fl |x | | |X |X X X X |
P8 [0 [x [Q3[x |03 [Q3 [Q3 |Q3 |
P9 [0 [x [x |1 [Q3 [Q3 [Q3 |0
PIO|x |0 |0 |x |Q3 |Q3 Q3 |Q3
Pll |x (= [x |x |x X | x X
P12(0 |x |Q3|x [Q3 (Q3 [(Q3 (Q3
PI3[0 [x |x Q3| Q3] Q3[/Q3 [Q3
Pla[x |0 0 [x | Q3] Q3|Q3 | Q3]
PI5 [x [x |[x |x X % X X

J1=

K1=Q3(12+ 16)

J2=Q3(10+ 14+ 18+ 112)

K2=11+19+Q3( 14+113)
13=Q3(11+12+15+16+I8+19+110+112+113+114)
K3=Q3(10+11+12+ 14+ I5+16+18 - 19+110+114)

Y 1=12416+Q3( 110+114)+ Q3(I11+ I5+ I8+19+112+113)
Y2=Q3( 10+ 12414 +16 +I8+ [10+ [12+4114)+ Q3(I5+114)
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3.Schema pentru simulare
Pentru desenarea schemei sistemului am folosit programul de simulare Orcad.
Schema contine:
-doua bistabile de tip JK;
-7 multiplexoare(se foloseste cel cu codul 74150)
-4 stimuli.
Pentru cii avem 6 stiri este nevoie doar de doua bistabile Pentru fiecare intrare in
bistabile(J1,K1,J2,K2 J3 K3) si iesiri( Y 1,Y2) se foloseste cite un multiplexor.
Fiind un automat finit sincron intrarile se modifica odata cu schimbarea
frontului crescator al semnalului de ceas(CLK).

Parcurgerea stirilor se face dupa sensul urmator:se pleaca din starea E cand
intrarea x1 este pe 1 logic se ajunge in starea F trece in starca E unde x1 trece pe 0
logic,ajunge in B trece automat in starea C unde x2 se schimba pe 0 logic.trece in
B,apoi se intoarce in C unde x2 cade pe 0 logic,ajunge in starea D,apoi in A iar x1
cade pe 0 logic si se ajunge tot in starea A,unde x1 trece pe 1 logic st ajunge in
starea B

Parcurgerea stdrilor are reprezentarea;




Schema pentru simulare
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Semnalul de ceas CLOCK este implementat cu ajutorul stimulului DIGSTIMI din
biblioteca Sourcstm.Perioada semnalului generat de CLK este de 20ms. iar
schimbarile starilor se face pe front crescétor.

Bistabilele sunt de tip JKFF Pentru realizarea simularii este nevoie ca cele doua
bistabile sa fie setate pe nivelul de 0 logic din profilul de editare al simularii.

Semnalul de 1 logic se implementeazi cu un stimulul digstim1 din Sourcstm si
se defineste asfel: se dd click dreapta pe stimul, se selecteazi Edit Pspice Stimulus,
se da numele 1Logic, din Digital se selecteaza Signal si Initial Value 1.

Intrdnile x1.x2.x3 se definesc cu stimuli de tip STIM1 din biblioteca Source.

Definirea stimulilor:

-pentru x| -pentru x2

Color
COMMAND1 Calar Defaull
TR COMMAND3 o A0ms 0
COMMANDS COMMANDS Blms 0 i
COMMANDS COMMANDS | 8ms0
COMMANDS COMMANDS ... I
COMMANDY _ COMMAND? 120ms 1
’|
Simularea in Orcad |
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4.Realizarea cablajului pentru circuit

Pentru cabla) se inlocuiesc stimulii cu condensatoare nepolarizate, se inlocuiesc
bistabilele cu 74107 si inversoarele 7404, se activeaza alimentarile pentru noile
circuite utilizate (se da dublu click pe capsula se bifeazi Power Pins Visible apoi
se fac legaturile), se prevede un condensator in locul sursei de alimentare
condensatoare la semnalele de iegire.

Schema pentru cablaj
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Cablajul este realizat pe doua straturi(cu trasee de 1 mm grosime si izolare de

0.5 mm).
Pe Bottom




Pe Bottom
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Pe stratul Top
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Cablaj doar cu componente

12




